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Nyomja meg az akadalyok elkertilése
funkeio bekapcsolasihoz.

Nyomja meg uja a funkcid
kikapesolasahoz.

Az akadalyok elkeriilese funkeio hasznalata ajanlott, hogyha a dront legalabb 6x6m zart térben hasznalja.
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2. CSOMAG TARTALMA

USB Télo 1x

_ Hasmalati

Aldomrmlator x1 utasitas x1

Légesavar

R Légecsavarok
Téviranvito x1

védok =4 AB 2

3. AKKUMULATOROK BEHELYEZESE A TAVIRANYITOBA

Nyissa ki a tdviranyitd hatnljan talalhatd fedelet. Helyezzen be 3 drb AA* 1.5V elemet a tartilyban lathatd abra
szerint (Az elemeket vasarolja meg killon. Ne hasznaljon egyszerre 1égi és 1j elemeket)
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T Fedél

Helyszzen be 3 drb AA* 1.5V
virdnyitd hitljan a clemet Tartsa be a + és —
fedelet jeladseket.

4. DRON AKKUMULATORANAK TOLTESE

Az USB-t csatlakoztassa a tolton talalhato USB porthoz és csatlakoztassa egy aramforrashoz. a fenyjelzdje bekapesol.
Vegye ki az aldumulatort a dronbél és csatlakoztasea a kabelt az aklumulatorhoz.

A fenyjelzo kikapesol a toltés ideje alatt &s bekapcesol amint az aklumulator feltéltodik.
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1. Keészitse 2l a csavarhizot, a
Iézesavarokat ¢s avédoket.

2. Helvezze be a vidiket a karokon lévo
résekbe a légesavarok alatt és rogzitse
oket finoman becsavarva a csavarhnzcval
3. A légesavarok kilénbdz5 tipusialk,
mindegyik A-val vagy B-vel van jelslve.
Felszereléskor gyézodjon meg rola. hozy

a betiknek megfelelden szereli fel Olcet.
Ha a légesavarok nem megfelelden vannak
felszerelve, a dran nam fog tudni falszallni.
atfordulni vagy megtartani a pozicidjat
repiilés kézben




6. DRON IRANYITASA

A bal iranyitokcar a repiilés magassagot szabalyozza A bal iranyitokar a dron franyat szabalyozza

(7 5.
A jobb iranyitdkar a dron repiilési ranyat A jobb iranyitokar a dron repiilési ranyat
szabalyozza- eldre vagy hatra. szabdlyozza- jobbra vagy balra haladas.

7. FINOMBEALLITAS

Ha eszreveszi hogy repiiles kiishen a dron eltdr ar wanytal (amicor
elére/hatrahalad. jobbrabalra vagy amikor forog) a finombedllitas zombbal
tudja korrigdh. Példaul ha a drén clérchaladaskor cliér az iranytol ayomija \ (
meg a hatrahaladas finombeallitas gombot ahhoz, hogy korigzalja. | = N

8. SEBESSEG VALTAS

A droat kicsi. kdzepes €3 nagy sebességen tudia hasznalni Induldskor a kdcsi —=

— |
scbesség ar alapéricinerett. Nyomja meg a scbességvaltd gombot ahhoz, hogy| ;::-_Qgi | i gﬁ:“%\
kozepes sebességre waltson. nvomija meg umi ahhoz. hogy nagy sebesséore ﬁ E /%
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rjen a ldcsj sebessegre (A7 éb

viltson ¢s nyomja meg iijra ahh
aviltas pozicid lathata)

fokozat. annal nagyobh a sebesség.

9. ATFORDULASOK

A drén 360 fokos atforduldsokat tud végrehatani a kovetkezd miiveletekekel. Az atforduldsok megkonnvitéssher gvizddion meg réla
hogv a dron legkevesebb 5 méterre van a talajtol Ajanlott, hogv emelkedés korben vegezze el az atforduldsokat. A dron megtudja tartan
ar sredeti magassagot a mirvelet elvégzése ntan

1. Atforduls balra: Nyomja meg a gombot az 2. Atfordulds jobbra: Nyomija meg a gombot
affordulashoz, mozgassa a jobb kart teljesen ar atforduldshoz. mozpassa a jobb kam
balra A mivelet elvigzese utdn mozgassa a teliesen jobbra. A miivelet elvégzése utan
kart fijra kozépre. mozgassa a kart vjra kdzépre.
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3. Atfordulis elére: Nyomja meg a gombot az 4. Affordulic hitrs Nyomja meg a gombot az
dtfordulashoz, mozgassa a jobb kart teljesen elore. afforduléshoz, mozgassa a jobb kart teljesen hatra. A

A mivelet ehvégzese utan mozgassa a kart npa mifivelet ehégzése utdn moz

kozépre.




10. DRON OSSZECSUKASA

A karok mozgathatoak a nyilak dltal
jelolt irdanyba. Figyelem: A védoket
szerelje le mieldtr Gsszecsukja a dront.

11. HEADLESS MOD

a drén eleje van felszalls:

Iranytol magassastol repilés ranytol figzetlenil mivtan #tvak Headless modba a parancsokat abba az iranyba végzi majd el amelykbe
sker. Ha repiilés kizben til messzire van a drontsl és nem latja az iranvat, valtzon 4t ebbe a médba. Ameddiz 2

funkeio bevan kapesalva, nem tudja a kitvetkezé fimkeickat hasznabiE autematilus felszallds/leszallds, automatikus visszatérés.

. Amikor szitksége van etre a modra nyomja meg a Headless mod zombot.
Amikor mir nincs szitksége erre a médra, nvomia meg Ura a Headless méd gombet.

Amikor szeretné antomatikmsan visszaforditand a drént, nyomja meg az Automatikus visszatérés gombot.

1

. Az automatius visszatérést mamualizan is ranyithatja, hogyha nem mozgatja a jobb iranvitokart elére.

. Felszallaskor a dron clejének az ranya legyen elére a taviramyitéval (kilénben a méd nem mikodik megfelelden).

! Figvelem: Vilasszon nyvikt,
akadaly- és embhermentes
teret azért hoay elkertlie a
balesstek kelethezéast.

12. HIBAELHARIT

Hiba Ok Megoldds
1 |A LED fényjelzd vdltakozva bekapcsol tobb | Nem wd térsul a tvirdnyitoval. Lsnételje meg a tarsitdst.
mint 4 masodpercly ar akkumulator
beszerclése utdn. A drda nem reagal a
parancsokra.
2 | A dron nem indul be akumulitor behelyezése | 1. Drén tavirdnyto aldowmuldtorai | 1. Kapcsolla be a tiviranyitdt és
utan. levannak meriitve. gyozidjon meg réla, hogy az akunmlator
2. Fllendrizze a drén es taviranyitd | helyesen van benns
toltési szintiét. 2 Haszndljon  teljesen  feltoltort
3. Az elemek nem csatlakomak jol akkommildtorokar.
3. Helyezze be Gjra az akloamulitorokat
¢s gyozodjon meg rcla. hogy az
akmmulater jél helyezkedic és o a
czatlakozasa.
3 | A motor nem gyorsul a t@virdnyitd LED | A dedn aldammldtora levan meriihe. | Toltse f2l az aldommulétort vagy cserelje
fenyjelzaje valtakozva bekapesol la egy feltskétt aldammilatorra
4 | A dron nem md felszallni 1. A legrsavarok deformalodtak 1 Cseréljz ki a lagesavaroleat
2 A dron akkwmldtora levan |2 Tédltse fel az akkuomwlafort vagy
merilve. cseréliz ki egy feltoliott aklumularorra.
3 | A dron erGsentezeg. A lzcsavarck deformdlddrak Cserélie ki a légesavarokar.
A dion eltér az wamtdl bedllitdsok utdn / nem | 1. A motorok meghibasodrak. 1. Cserélje ki a l2gcsavarokat.
tartja meg a sebességél. 2. A légesavarok  fogaskereke | 2. Cserdlje ki a motort.
meghibasodott
7 | A drdn cliér clore a beallitasok utan. A giroszhép nines kalibrabva. Tegye lc a drdnt s varjon par percet mig
a groszkop tjra kalbral aztén inditsa vjra
a dront.
& | A drdn eltér jobbrabalra bedllitisclc utan. 1. A motorok meghibasodtalc 1. Cserélje kd 2 légesavarolkeat.
2. A fogaskerék nincs megsroritva 2 Szoritsa meg a fogaskerakeleat.
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