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Az utasitasok ebben a kezikbnyvben letfontossaguak a
taviranyitott dronok kezeleséhez. Olvassa el figyelmesen
az utasitasokat hasznalat elott.
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A taviranyit6 funkceio1
Tartsa lenyomva videok keszitesehez h 1

Nyomja meg fenykepek keszitesehez
(A gomb Wi-Fi verzioja nem csinal

semmit)
Sebesség fnkozal—\ /— Légi manoverek

Balra mozgas finombeallit¢

Veészleallas

Jobbra mozgas finombedllito

Felszallas Leszallas

Automatikus visszatérés Eloremenet finombeallito

(RTH)

Headless Mod Hatramenet finombeallito

Zarolas feloldasa Ujrakalibralds

1. Amennyiben dron hatotavolsagon kiviil van, vagy tavol a taviranyitotol, es lemeriil az
akkumulatorja, rendelkezik egy beepitett vedo rendszerrel, Amikor az akkumulator lemeriil,
a dron jelzoje elkezd villogni, ami figyelmezteti, hogy tegye le ¢s toltse fel az akkumulatort.




1. Telefon tarto

Huizza ki a taviranyiton talalhato tartot es

helyezze bele a telefont. = Of O
2. Tarsitis “ l_ _ _l] 1
~e———— — -
Helyezze a dront egyenes feliiletre és kapcsolja be, a
jelzér valtakozva bekapcsolnak. Inditsa el a taviranyitot
és hizza a bal wanyitokart fel, aztan le, a taviranyitod _—
hangjelzést fog kiadni. Ammt a jelzok égve maradnak, a >
tarsitas sikeresen befejezodik.
3. Automatikus fel- és leszallas S AT
, ) . ) . Felszall
Megjegyzés: Ezt a funkciot a barométer adatai 1 | S
befolyasoljak. A legtobb esetben, a dron — a0 . 5
felszall és leszall ha ezeket a funkciokat ’ = e
hasznalja. =

1 't Leszallas

Figyelem: Ha felszallasnal nehézségek lépnek fel, megtorténhet, hogy a barométer nincs
megfelelden beallitva. Tegye le és allitsa meg a dront, amiutan inditsa Gyra a taviranyitot

ahhoz, hogy a probléma megoldodjon.
A dron és taviranyito akkumulatorai

Az akkumulatorok behelyezése a dronba:

Ahogy az abra mutatja, helyezze be az

o] akkumulatorokat polaritasnak megfeleléen.
A ()

1. Csatlakoztassa az akkumulatort egy szamitogéphez az USB kabel segitségével és toltse
szamitogeprol.
Kosse az akkumulatorhoz a kabel kijeldlt végét. a masik végét pedig a szamitogép USB
portjaba. Az akkumulator jelzoje égve marad a toltes i1deje alatt és elalszik amint az
akkumulator teljesen feltdltodik. A toltés ideje koriilbeliil 180 perc.

2. Az akkumulator behelyezése a dronba

Helyezze a feltoltott akkumulatort a dron akkumulator tartojdba, utanna kosse az akkumulator csatlakozojat az
alaplaphoz ahhoz, hogy a dron aramellatasat biztositsa , csukja be a tartot és utana bekapcsolhatja dronjét.
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4. Repiilési parancsok

Gyorsulas (bal iranyitokar)

Mozgassa felfele A dron felemellcedilc
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Elore- és hatramenet (jobb wranyitokar) (kamera elorenéz)

Mozgassa felfele A dron eloremegy MDZ%?EEE. lefele A dron hatramegy
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Fordulasok balra- jobbra
Mozgassa balra A dron balra megy Mozgassa jobbra A dron jobbra megy
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Balra- jobbra forgatasok (kamera elérenéz)
Mozgassa balra "\ Mozgasa jobbra /—}
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5. Finombeallitasok (kamera elorenéz)
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Fuiomibes iasic oo o — Hasznalja amikor a drén eltér az irdnytol
hatramenethez g G 5 7 W -
: — = elorementben, a helyes irany elerésehez
— Résziepesen 3 Hasznalja amikor a dron eltér az
észlegesen : . \ TR =
. i ¥ iranytol hatramenetben a helyes irany

eleresehez

Finombeallitasok jobbra/balra
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Hasznalja amikor a dron eltér az iranytol
jobbra a helyes irany elérésc¢hez

_ 'Hasznalja amikor a dron eltér az iranytol
balra a helyes irany elérésehez




Képek és videodk
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= Tartsa lenyomva videok, nyomja meg fenykepek
" . keszitesehez. (A gomb Wi-Fi verzioja nem csinal
" semmit)

Sebesség fokozatok

A maximalis sebesség minden iranyba felvan osztva harom sebesség fokozatra,
e minden mditasnal a kicsi sebesség az alapértelmezett. Lenyomva a gombot valt
‘ sebességet, nyomja le egyszer, a hang a kozepes sebességet jelzi. Nyomja le
: meég egyszer, két hangjelzést fog hallani ami a nagy sebességet jelzi. Nyomja le
még egyszer, harom hangjelzés jelzi, hogy a kicsi sebességre valtott. (Kezdo
felhasznaloknak a kicsi sebesség ajanlott)

Automatikus visszatérés

Nyomja le a gombot, hogy aktivalja ezt a funkciot. A dron megall és
~ nem valaszol mas parancsokra, mert visszater a felszallasnal rogzitett

. ’ - kundulo pontra.

Figyelem: Ez a funkc16 automatikus és nem lehet manualisan leallitan.

A Headless modrol

Amikor aktivalja a Headless modot, a dron figyelmen kiviil hagyja az

el6zoleg beallitott dolési szoget, a dron eleje és hatulja a taviranyito fenti és| O

lenti részei lesznek. Amikor egy parancsot hajt végre, a drén a taviranyito (7~ %) \
szerint fog mozogni, az iranyatol fiiggetleniil. Példaul: eloremenetben, a »' \D
dron eltavolodik a taviranyitotol, hatramenetben kozeledik a ;/?_—
taviranyitohoz. = —

1. Ahhoz, hogy a Headless mod iranyat beallitsa, helyezze a dront Eleje i
egyenes feliiletre a kameraval elérefele és alljon a drén hatahoz, a
taviranyito legyen a dron fele allitva, aztan szalljon fel. A drén elmenti '-

az wranyt és hasznalni fogja amikor bekapcsolja a Headless modot.

2. Amikor bekapcsolja a Headless modot, a taviranyité két hangjelzést :

ad, a dron jelzon felvaltva kigyulnak a mod hasznalata alatt. Nyomja meg ® ! \_/ ®
meég egyszer a gomboz a mod leallitasahoz, a taviranyitoé egy hangjelzést ‘e-: Y t‘ '1 ’ LT 3
ad, a dron jelzéfényei folyamatosan jeleznek. : '




Hibaelharitas

Probléma

Ok

Megoldas

A dron jelzdi villognak és
nem reagal a parancsokra.

1. Nem csatlakoztatta a
taviranyitohoz, vagy
helytelentl csatlakoztatta.

2. A dron akkumulatora lemeralt.

1. Nézze meg a dron és taviranyito tarsitasa reszt.
2. Toltse fel az akkumulatort

A légcsavarok forognak de nem
szal fel

1. A dron akkumuldtora lemerilt.
2. A légcsavarok deformalodtak.

1. Toltse fel az akkumulatort.
2. Cserélje ki a légcsavarokat Ujakra.

A drén erbsen rezeg.

A légcsavarok deformalodtak.

Cserélje ki a légcsavarokat ujakra.

A finombeallitasok aktivalva
lettek de a dron nem tudja
stabilizalni magat.

1. A légcsavarok deformalodtak.
2. A motorok nem miikodnek
rendesen.

1.Cserélje ki a légcsavarokat Gjakra.
2. Cserélje ki a motorokat tjakra.

A dron iranyithatatlan zuhanas
utan.

1. A 3 dimenzidés mozgas
érzékeldje nem mikddik
megfeleléen a zuhanas utan.

Tegye a dront a foldre és varjon 5-10 masodpercet.

Elerheto kiegészitok
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Felso boritas Also boritas Leégcsavarok Vedok
Motor Rogzitd csapszeg
Akkumulator Kamera Wi-Fi USB Kabel
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